
未经许可禁止转载

●“LM滚动导轨”“球保持器”“         ”是THK株式会社的注册商标。
●本产品目录中的图像、照片和实际产品可能有所不同。

●因为产品在不断改进，外观、规格等有可能不经预告而发生变更。您在选用时，请事先咨询本公司。

●制作产品目录时，我们力求做到正确无误，但是对于误字、脱字等原因引起的损失，本公司恕不负责，敬请谅解。

●本公司在进行产品和技术的出口以及为出口而进行的各种销售活动中，遵守外汇管理与对外贸易法以及其他法令的规定是我们的基本方针。 

　另外，有关本公司产品的单品出口，请事先与本公司商谈。

使用注意事项
●使用方法
• 请勿擅自拆解引动器及各控制设备。否则，可能会导致异物进入或功能下降。
• 请勿掉落或敲击引动器及各控制设备。否则，可能会造成人员受伤或产品破损。如果产品受到冲击，即使外观没有破损，也可能会导致功能下
降。

• 在经常有振动作用的场所、无尘室、真空中、低温或高温等特殊环境下使用时，请咨询THK。
• 如果倾斜滑座或铝底座，引动器将会因自重而掉落，敬请注意。

●使用环境
引动器在使用环境恶劣时可能会发生故障，请在以下场所使用。
• 引动器：环境温度0～40℃范围内、环境湿度80％RH以下、无冻结及无结露的场所。
• 无腐蚀性气体及可燃性气体的场所
• 无铁屑等感电性粉末、尘埃、油雾、切削液、水分、盐分及有机溶剂飞散的场所。
• 无直射阳光、辐射热的场所
• 不会产生强电场、强磁场的场所
• 本体不会受到振动及冲击的场所
• 便于检查及清扫的场所

●安全注意事项
• 引动器正在动作或处于可动作的状态下，绝对不可触摸移动部。另外，请勿进入引动器的动作范围以内。
• 引动器以及所连接的相关设备在进行设置、调整、检查、维护作业时，必须切断所有电源。另外，应采取措施，以防作业者以外的人员重新接通
电源。

• 多人作业时，应预先确认步骤、手势信号、发生异常时的措施等，并另行配备作业监视人员。
• 作业前，请仔细阅读JIS标准“工业用操纵型机器人-安全性”（JIS B8433）及厚生劳动省“劳动安全卫生规则”，并严格遵守。
• 超过扭矩极限值使用会造成部件破损或发生事故。
 请根据扭矩极限参数，使用时不要超过扭矩极限值。
• 产品内部安装有挡块，其目的是为了限制行程，若发生强烈冲击，可能会破损。

●润滑
• 请将防锈油充分擦拭干净后再使用。
• 为充分发挥ALK的功能，必须进行润滑。若润滑不充分，会增加滚动部的磨损，缩短使用寿命。
• 请避免将性能状态不同的润滑剂混合在一起使用。
• 使用特殊润滑剂时，请咨询THK。
• 采用油润滑时，请咨询THK。
• 润滑脂加注周期随使用条件的不同而异，建议根据早期检查决定加注周期。

●保管
• 请采用本公司的包装并保持出厂时的原样以水平状态保管引动器，注意避免高温、低温、潮湿的环境。
• 各控制设备应避免在高温、低温、潮湿的环境下保管。

　 轻量系列 ALK

ALK

Lightweight series
轻量系列

WEB

新产品

主要零件使用铝材
大幅实现了轻量化
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ELECTRIC ACTUATORS Lightweight series

轻量系列

ALK
“主要零件使用铝材”
“实现大幅轻量化”

 构造

颜色（※ 选项）

支撑座A ：铝材

底座 ：铝材

传感器安装槽（T槽）

脂嘴

支撑座B ：铝材

滚珠丝杠

轨道 ：钢材
滑座 ：铝材
※LM滚动导轨部 ：钢材

外罩 ：铝材
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 特点

2 紧凑

底座使用铝挤压材，通过将传感器轨道与底座一体化，在提高性能的同时，实现了紧凑的尺寸。

1 轻量、尺寸互换性

基础零件使用铝材，大幅实现了轻量化。

（与本公司KR30H相比 ：重量最大减轻40％）

与本公司KR30H具有尺寸互换性，可选择相同的选购件。

3 可计算寿命

由于LM滚动导轨、滚珠丝杠均为钢材，因此可根据使用条件，计算LM滚动导轨和滚珠丝杠的运行寿命。

表 ：断面惯性矩
型号 IX［mm4］ IY［mm4］

ALK30 2.48 × 108 2.76 × 107

lX= 绕X轴的断面惯性矩
lY= 绕Y轴的断面惯性矩

Y轴

重心点

X轴

图 ：铝底座截面图

3
0
°

3
0
°

图 ：LM滚动导轨部的接触角

80

4
5

60 60

80

4
5

最大减轻 41%

传感器
轨道

电动引动器

KR30H

电动引动器

ALK30
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ALK30
 型号构成

 基本规格

型号
滚珠丝杠 

导程
滑座类型 行程 有无电机 外罩 有无传感器

支撑座A／ 
中间法兰

ALK30 06 A - 0300 - 0 - 1 0 A0
① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧

ALK30 06 ：  6mm A ：带1个 0050 ：  50mm 0 ：无电机 1 ：有 0 ：无 A0
10 ：10mm 0100 ：100mm 2 ：光电传感器［3个］ AP

0200 ：200mm 6 ：光电传感器［3个］ AQ
0300 ：300mm E ：接近传感器  N.O.触点［1个］ 

 N.C.触点［2个］
AT

0400 ：400mm AU
0500 ：500mm J ：接近传感器  N.O.触点［1个］ 

 N.C.触点［2个］

M ：接近传感器  N.O.触点［1个］ 
 N.C.触点［2个］

LM滚动导轨部
基本额定动载荷C[N] 6,920

基本额定静载荷C0[N] 8,430

滚珠丝杠部

基本额定动载荷Ca[N] 2,800 2,100

基本额定静载荷C0a[N] 5,100 3,900

丝杠轴径[mm] φ10

滚珠丝杠导程[mm] 6 10

轴承部 
（固定侧）

轴向
基本额定动载荷Ca[N] 2,058

静态容许载荷P0a[N] 1,814

容许转速[min-1] 3,000

启动扭矩※1[N·m] 0.07

反复定位精度※2[mm] ±0.01

无效行程［mm］ 0.02

容许输入扭矩[N·m] 1.2

容许力矩※3[N·m] MA ：20　MB ：87　MC ：75 MB

MA

MC

容许力矩

※1 启动扭矩为封入标准润滑脂时的值。
※2 使用检查用的电机测量时的值。
※3 静止时及动作时可承受的最大力矩。

⑦传感器 → P.5
⑧中间法兰 → P.6
技术资料（电机选型、寿命计算） → P.7～10

详细内容页码

 容许悬臂长度※4

水平使用 挂壁使用 垂直使用

CB

A

A B

C

A C

水平 [mm] 挂壁 [mm] 垂直 [mm]

滚珠丝杠 
导程 
[mm]

搬送质量 
[kg]

A B C
滚珠丝杠 

导程 
[mm]

搬送质量 
[kg]

A B C
滚珠丝杠 

导程 
[mm]

搬送质量 
[kg]

A C

6
5.25 600 110 500

6
5.25 460 120 600

6
2.5 220 270

10.5 590 50 230 10.5 200 50 600 5 100 120
21 270 20 100 21 70 20 290 10 30 40

10
4.25 600 110 430

10
4.25 390 120 600

10
2 220 260

8.5 400 50 200 8.5 170 50 450 4 90 110
17 180 20 90 17 60 20 180 8 30 40

※4 运行寿命为5,000km（导程10mm时为10,000km）的各方向悬臂长度。
单一方向上承受负荷时的容许值。
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 尺寸

ALK30

B-B断面A部详图

B

C部详图 工作台详图

54

7

L1

80

100

4
5

G

L0铝底座长度

行程

60

2

1
5
.3
5

C

A
58

1
1
.6

9

4
5

2
5

60

30

2.8

4.2

4
.3

4
3

4
2
.5

60

80

φ3
0
H
8
+0
.0
3
3

0

2
8

φ6
h7

 0 -0
.0
1
2

34.9

PC
D
40

34

0
.5

2
1

7

（g）（n-1）×100

（71.5） （30.5）

（3）※1（3.5）※1
3
0
°

3
0
°

2.4 1

5
.5

25.9

30

（61）

54

（68.25）

B

4-M5深度10

电机安装部详图

2×2-5.5通孔φ9.5沉孔深5

4-M5深度10

2-M3深度5

※1 到机械制动器的行程。

行程[mm] 
（机械挡块间行程）

50
（56.5）

100
（106.5）

200
（206.5）

300
（306.5）

400
（406.5）

500
（506.5）

最高速度※2※3 [mm]
滚珠丝杠导程 ：6mm 300

滚珠丝杠导程 ：10mm 500

尺寸

L1[mm] 220 270 370 470 570 670

G[mm] 75 100 100 100 100 100

g[mm] 45 75 95 95 95 95

安装孔数 n 2 2 3 4 5 6

质量[kg] 1.2 1.3 1.6 1.8 2.1 2.4

※2 可搬送质量和最高速度根据使用的电机而不同。
※3 最高速度受滚珠丝杠容许转速的限制。
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 任选购件

□ ：传感器

ALK备有接近传感器及光电传感器作为任选购件。

使用前，请确认以下注意事项（注1～2）。

注1）出厂前已安装传感器和传感器检测片。
注2）接近传感器之间相互靠近时，可能无法正常动作。此时，请贵公司自备异频型传感器。 

（规格请咨询各制造商。）

内容 型号 附件 记号

无 － － 0

光电传感器※［3个］ EE-SX671（欧姆龙（株）制） 安装螺钉及螺母、检测片、安装板（3个）、连接器（EE-1001、3个） 2

光电传感器※［3个］ EE-SX674（欧姆龙（株）制） 安装螺钉及螺母、检测片、安装板（3个）、连接器（EE-1001、3个） 6

传感器 N.O.触点［1个］
N.C.触点［2个］

APM-D3-A1-001（AZBIL（株））
APM-D3-B1-001（AZBIL（株））

安装螺钉、螺母、检测片 E

传感器 N.O.触点［1个］
N.C.触点［2个］

GX-F12A（Panasonic Industrial Device SUNX（株））
GX-F12B（Panasonic Industrial Device SUNX（株））

安装螺钉、螺母、检测片 J

传感器 N.O.触点［1个］
N.C.触点［2个］

GX-F12A-P（Panasonic Industrial Device SUNX（株））
GX-F12B-P（Panasonic Industrial Device SUNX（株））

安装螺钉、螺母、检测片 M

※光电传感器可进行入光时ON、遮光时ON的切换。

记号2 ：光电传感器 EE-SX671

记号E ：接近传感器 APM-D3-A1-001

记号6 ：光电传感器 EE-SX674

记号J、M ：接近传感器 GX-F12

62.5

49.3

2
.7
5

1
2
.0
5

1
8
.1
5

2
1
.0
5

41.3

1
5
.3
5

1
9
.3
5

9

51

44.3

2
.4
5

1
1
.0
5

2
0
.3
5

1
7
.4
5

43

1
5
.3
5

2
1
.3
5

9
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 中间法兰
为了安装各种电机，备有中间法兰。

无电机型号的有无电机选择了“0”时，请根据使用的电机指定中间法兰。

电机型号
额定功率 

[W]
法兰角 
[mm]

ALK30

A
C
伺
服
电
机

（株）安川电机 Σ-Ⅴ

SGMJV-A5
50W

□40 AQ

SGMAV-A5
SGMJV-01

100W
SGMAV-01

三菱电机（株）

J4

HG-KR053
50W

HG-MR053
HG-KR13

100W
HG-MR13

J3

HF-MP053
50W

HF-KP053
HF-MP13

100W
HF-KP13

多摩川精机
（株）

TBL-iⅡ TS4602 50W
TS4603 100W

山洋电气（株） SANMOTION R
R2AA04003 30W
R2AA04005 50W
R2AA04010 100W

欧姆龙（株）
OMNUC G5

R88M-K05030 50W
R88M-K10030 100W

OMNUC G
R88M-G05030 50W
R88M-G10030 100W

FANUC（株） βis series
βis0.2/5000 50W
βis0.3/5000 100W

（株）KEYENCE
SV

SV-M005 50W
SV-M010 100W

MV
MV-M05 50W
MV-M10 100W

Panasonic（株）
MINAS　A5

MSMD5A
50W

□38 AP

MSME5A
MSMD01

100W
MSME01

MINAS　A4
MSMD5A 50W
MSMD01 100W

电机型号
法兰角 
[mm]

ALK30

步
进
电
机

Oriental Motor
（株）

α Step AR/ARL6，AZ6 □60 AU

5相
CRK CRK56 □60 AU

CVKⅡ CVK56 □60 AU
RKⅡ RKS56 □60 AU

2相
CMK CMK26 □56.4 AT
CVK CVK26 □56.4 AT

山洋电气（株）

PB
PBDM60 □60 AU

PBR60，PBP60 □60 AU

5相
FAF/FDF78 □60 AU

FSF78 □60 AU

2相
DU16H71 □56.4 AT
DB16H71 □56.4 AT
DB16H78 □60 AU

表 ：使用电机、中间法兰对应表

注1）表中的记号表示支撑座A、中间法兰。
注2）安装表中的电机时，有关联轴器请咨询THK。
注3） 所安装电机的最大扭矩大于容许输入扭矩（→P.7）时，请采取扭矩

限制等安全措施。

φ3
8
.1
+0
.1
5

+0
.0
5

φ3
0
H
7

3.5

10

42

φ2
8

10

2.5

47.14

□56.4

φ3
6
H
7

5
0

50

φ2
8

φ2
8

4
0 66

42 12

4
7
.1
4

φ3
0
H
7

3.5

4
0

2-3.4通孔
4-M3深度10

（PCD45，90°均布）

φ2
8

8
.5

12

10

6
.7

12

6

12□60

6

10

2.5

4-M4通孔

2-3.4通孔
4-M4通孔

2-3.4通孔 4-M4通孔 2-3.4通孔

（PCD46，90°均布）

ALK30

AP

ALK30

AQ

ALK30

AT

ALK30

AU

中间法兰
ALK＊

●◇ ⋯●：支撑座A
　◇：中间法兰

⋯引动器型号
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 最大可搬送质量

 型号构成

 可动部质量

 推荐联轴器

 容许输入扭矩

可搬送质量参考

电机选型资料

电机额定功率[W] 100

滚珠丝杠导程[mm] 6 10

最大可搬送质量[kg]※ 加减速度

水平

0.15G 21 －

0.3G 21 17

0.5G 20 16

垂直

0.15G 10 －

0.3G 10 8

0.5G 10 8

走行寿命[km] 5,000 10,000

※　最大可搬送质量是电机转速为3,000min-1时的值。

引动器 滚珠丝杠

型号
行程 
[mm]

导程 
[mm]

轴径 
[mm]

轴长度[mm] 轴端径[mm]

ALK30

50

6 φ10

184

φ6h7

100 234

200 334

300 434

400 534

500 634

50

10 φ10

184

φ6h7

100 234

200 334

300 434

400 534

500 634

型号 活动部质量[kg]

ALK30 0.32

推荐联轴器（板簧型）

型号 型号 惯性矩［kg·cm2］

ALK30

SFC-020DA2-6B-8B 
（三木普利（株））

0.034

XBW-19C2-6 × 8 
（锅屋Bi-tech会社）

0.023

型号 容许输入扭矩[N·m]

ALK30 1.2

技术资料
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 各方向的额定载荷

● LM滚动导轨部

ALK可承受4个方向（径向、反径向、侧向）的载荷，其基本额定载荷在4个方向(径向、反径向和侧向)上均相等，其值

记载于“表 ：ALK的额定载荷”中。

●滚珠丝杠部

ALK由于在滑座中内置有滚珠丝杠螺母，故能承受轴向载荷，其基本额定载荷的数值记载于“表 ：ALK的额定载荷”

中。

●轴承部（固定侧）

ALK由于在支承座A中装有角接触球轴承，故能承受轴向载荷，其基本额定载荷的数值记载于“表：ALK的额定载荷”

中。

等价载荷（LM滚动导轨部）

ALK的LM滚动导轨部同时承载各方向的载荷时，

其等价载荷可由下式求出。

PE = PR（PL）+ PT

PE ：等价载荷 [N]

  ·径向

  ·反径向

  ·侧向

PR ：径向载荷 [N]

PL ：反径向载荷 [N]

PT ：侧向载荷 [N]

径向载荷
PR

反径向载荷
PL

PT
侧向载荷

PT
侧向载荷

表 ：ALK的额定载荷

LM滚动导轨部
基本额定动载荷C[N] 6,920

基本额定静载荷C0[N] 8,430

滚珠丝杠部

基本额定动载荷Ca[N] 2,800 2,100

基本额定静载荷C0a[N] 5,100 3,900

丝杠轴径[mm] φ10

滚珠丝杠导程[mm] 6 10

轴承部 
（固定侧）

轴向
基本额定动载荷Ca[N] 5,150

静态容许载荷P0a[N] 78.4
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 寿命

ALK由LM滚动导轨、滚珠丝杠以及支撑轴承构成。各构成部分的寿命可通过 

额定负载“表 ：ALK的额定负载”中记载的基本动态额定负载求出（→P.8）。

LM滚动导轨部

[额定寿命]

fW • PC
L =               

3

   50fC • C

L  ：额定寿命 [km]

 　 （额定寿命指的是一批相同的LM滚动导轨在相同条件下分别运行时，其中的90%不产生表面剥落所能达到

的总运行距离。）

C  ：基本额定动载荷[N]

PC  ：计算用承载载荷[N]

fW  ：载荷系数（参照“表 ：载荷系数（fW）”）

fC  ：接触系数（参照“表 ：接触系数（fC）”）

●在有力矩作用时，请用“表 ：力矩等价系数（K）”中所示的等价系数乘以作用力矩来计算等价载荷。

Pm = K • M

Pm  ：等价载荷[N]

K  ：力矩等价系数（参照“表 ：力矩等价系数（K）”）

M  ：作用力矩[N·mm]

●ALK上同时有径向载荷(P)和力矩作用时

PE = Pm + P

PE  ：总等价径向载荷[N]

请根据上述公式,进行寿命计算。

[工作寿命时间]

求出额定寿命(L)后，可使用以下公式计算工作寿命时间（行程长度和每分钟往返次数一定时）。

2 • ℓ S • n1     60
Lh = L    106

Lh ：工作寿命时间 [h]

RS ：行程长度 [mm]

n1 ：每分钟往返次数 [min-1]
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滚珠丝杠部、轴承部（固定侧）

[额定寿命]

CaL =                
3

    106

fW • Fa

L  ：额定寿命 [rev]

 　 （额定寿命是指一批相同的滚珠丝杠(轴承)在相同条件下分别运行时，其中的90%不产生表面剥落所能达到

的总转数。)

Ca  ：基本额定动载荷[N]

Fa  ：轴向载荷[N]

fW  ：载荷系数（参照“表 ：载荷系数（fW）”）

[工作寿命时间]

求出额定寿命(L)后，可使用以下公式计算工作寿命时间（行程长度和每分钟往返次数一定时）。

L • ℓLh = 
2 • ℓ S • n1     60

Lh  ：工作寿命时间[h]

 RS  ：行程长度 [mm]

n1  ：每分钟往返次数 [min-1]

 R  ：滚珠丝杠的导程[mm]

［fW ：载荷系数］

通常作往复运动的机械在运行中大都会产生振动或冲击，

特别是在高速运行时所产生的振动以及频繁起动与停止时

所引发的冲击等，很难完全正确地求出。因此，当速度、振动

的影响很大时，请用根据经验得到的载荷系数除以基本额

定动载荷(C)。

表 ：载荷系数（fw）

振动、冲击 速度（V） fw

微 微速时　V≤0.25m/s 1～1.2

小 低速时　0.25m/s＜V≤1m/s 1.2～1.5

中 中速时　1m/s＜V≤2m/s 1.5～2

大 高速时　V＞2m/s 2～3.5

[K ：力矩等价系数（LM滚动导轨部）]

在承受力矩的状态下运行时，LM滚动导轨部的载荷分布

会变得不均匀，局部的载荷会增大。此时，请将下表所示的

力矩等价系数乘以力矩值，以此计算载荷。

KA、KB、KC标记分别表示MA、MB、MC方向的力矩等价系数。

表 ：力矩等价系数（K）

型号 KA KB KC

ALK30 0.201 0.168 0.042

KA ：MA方向的力矩等价系数
KB ：MB方向的力矩等价系数
KC ：MC方向的力矩等价系数 MB

MA

MC



未经许可禁止转载

●“LM滚动导轨”“球保持器”“         ”是THK株式会社的注册商标。
●本产品目录中的图像、照片和实际产品可能有所不同。

●因为产品在不断改进，外观、规格等有可能不经预告而发生变更。您在选用时，请事先咨询本公司。

●制作产品目录时，我们力求做到正确无误，但是对于误字、脱字等原因引起的损失，本公司恕不负责，敬请谅解。

●本公司在进行产品和技术的出口以及为出口而进行的各种销售活动中，遵守外汇管理与对外贸易法以及其他法令的规定是我们的基本方针。 

　另外，有关本公司产品的单品出口，请事先与本公司商谈。

使用注意事项
●使用方法
• 请勿擅自拆解引动器及各控制设备。否则，可能会导致异物进入或功能下降。
• 请勿掉落或敲击引动器及各控制设备。否则，可能会造成人员受伤或产品破损。如果产品受到冲击，即使外观没有破损，也可能会导致功能下
降。

• 在经常有振动作用的场所、无尘室、真空中、低温或高温等特殊环境下使用时，请咨询THK。
• 如果倾斜滑座或铝底座，引动器将会因自重而掉落，敬请注意。

●使用环境
引动器在使用环境恶劣时可能会发生故障，请在以下场所使用。
• 引动器：环境温度0～40℃范围内、环境湿度80％RH以下、无冻结及无结露的场所。
• 无腐蚀性气体及可燃性气体的场所
• 无铁屑等感电性粉末、尘埃、油雾、切削液、水分、盐分及有机溶剂飞散的场所。
• 无直射阳光、辐射热的场所
• 不会产生强电场、强磁场的场所
• 本体不会受到振动及冲击的场所
• 便于检查及清扫的场所

●安全注意事项
• 引动器正在动作或处于可动作的状态下，绝对不可触摸移动部。另外，请勿进入引动器的动作范围以内。
• 引动器以及所连接的相关设备在进行设置、调整、检查、维护作业时，必须切断所有电源。另外，应采取措施，以防作业者以外的人员重新接通
电源。

• 多人作业时，应预先确认步骤、手势信号、发生异常时的措施等，并另行配备作业监视人员。
• 作业前，请仔细阅读JIS标准“工业用操纵型机器人-安全性”（JIS B8433）及厚生劳动省“劳动安全卫生规则”，并严格遵守。
• 超过扭矩极限值使用会造成部件破损或发生事故。
 请根据扭矩极限参数，使用时不要超过扭矩极限值。
• 产品内部安装有挡块，其目的是为了限制行程，若发生强烈冲击，可能会破损。

●润滑
• 请将防锈油充分擦拭干净后再使用。
• 为充分发挥ALK的功能，必须进行润滑。若润滑不充分，会增加滚动部的磨损，缩短使用寿命。
• 请避免将性能状态不同的润滑剂混合在一起使用。
• 使用特殊润滑剂时，请咨询THK。
• 采用油润滑时，请咨询THK。
• 润滑脂加注周期随使用条件的不同而异，建议根据早期检查决定加注周期。

●保管
• 请采用本公司的包装并保持出厂时的原样以水平状态保管引动器，注意避免高温、低温、潮湿的环境。
• 各控制设备应避免在高温、低温、潮湿的环境下保管。

　 轻量系列 ALK

ALK

Lightweight series
轻量系列
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大幅实现了轻量化
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